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TRASDUTTORE DI INGRESSO (IT)
POSIZIONATO IN UNA CASSETTA
DI PLASTICA SOPRA LA LINEA DI CONTATTO

SCHEMA GENERALE IMPIANTO COMANDO
SCAMBI AEREI

UNITA' DI COMANDO DELLO SCAMBIO INSERITA IN
UN QUADRO ELETTRICO IN PLASTICA ISOLATO
POSTO TRA GLI SCAMBI SULLA LINEA DI CONTATTO
O MONTATO SU PALO

~——————"] L'UNITA' DI COMANDO INCLUDE :

- CONVERTITORE DI TENSIONE 600-750Vdc E PROTEZIONE PER LE SOVRATENSIONI
- MICROPROCESSORE

- ALIMENTAZIONE MOTORI ELETTRICI E CIRCUITI DI CONTROLLO

- ALIMENTAZIONE LAMPADA DI SEGNALAZIONE E CIRCUITI DI CONTROLLO

- CIRCUITI PER IL MONITORAGGIO DELLA POSIZIONE DELLO SCAMBIO

- CIRCUITI DI COMUNICAZIONE E PROTEZIONE
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SEGNALE TRASMESSI DAL VEICOLO :
- CODICE DI IDENTIFICAZIONE (IMPOSTATO IN MODO FISSO DALL' OPERATORE DI SERVIZIO)
- CODICE DELLA LINEA (IMPOSTATO DAL CONDUCENTE SULL' UNITA' DI COMANDO SCAMBI)

- CODICE DELLA DIREZIONE (IMPOSTATO DAL CONDUCENTE SULL' UNITA' DI COMANDO SCAMBI)
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COMPUTER DI BORDO

L

ALIMENTAZIONE 24Vdc DA
IMPIANTO DI BORDO DEL FILOBUS

*)

COLLEGAMENTO PREVISTO SOLO NEL CASO IN CUI IL
COMPUTER DI BORDO SIA IN GRADO DI TRASMETTERE IL
CODICE DELLA LINEA E DELLA DIREZIONE EVITANDO AL
CONDUCENTE DI DOVER IMPOSTARE L' UNITA' DI COMANDO
SCAMBI MANUALMENTE (IMPOSTAZIONE AUTOMATICA)
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COMUNE DI GENOVA

IL RESPONSABILE UNICO DEL PROCEDIMENTO
ALBERTO BITOSSI

IL DIRETTORE ESECUTORE DEL CONTRATTO
ANTONIO ROSSA

PROGETTAZIONE DEFINITIVA DEL SISTEMA DEGLI ASSI DI FORZA
PER IL TRASPORTO PUBBLICO LOCALE (RETE FILOVIARIA E
STRUTTURE CONNESSE)
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IMPIANTI DI TRAZIONE ELETTRICA
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